Documentation I2C_DS75.DLL version 1.0





La DLL permet de piloter la sonde de température à DS75 associée à l’interface connectée sur le port série, dont la réalisation est décrite en détail sur mon site Internet : 





http://www.col2000.org/tempecom





La DLL "I2C_DS75.dll" contient les routines de niveau haut, permettant l'accès direct aux différents registres du DS75. Celles-ci peuvent être utilisées par des programmes Windows 32 bits, créés sous différents environnements de développement (Visual Basic, Delphi, C++ Builder, etc.) ; la DLL est en principe compatible avec l’ensemble des versions de Windows 32 bits : Win95, 98, 98SE, Millenium, NT, 2000, XP (testée sous 95, 98SE et XP Pro).





Cette DLL est téléchargeable et utilisable gratuitement pour un usage privé, mais ne peut en aucun cas être utilisée dans un but commercial, ou associée à une revue, un CDROM ou tout autre moyen de diffusion de masse sans l’autorisation de l’auteur. © Pierre COL, juin 2003.














Prototypes des fonctions de la DLL (particularités syntaxiques expurgées) :





Syntaxe :


Type renvoyé  Nom_Fonction  (types et paramètres éventuels fournis par l’utilisateur);





bool Ouvrir_Port(int comx);


bool Fermer_Port(int comx);


bool Alim_ON(int comx);


bool Alim_OFF(int comx);


bool Port_Ouvert(int comx);


bool Pointer_Registre(int port, int sonde, int registre);


bool Ecrire_Configuration(int port, int sonde, unsigned char valeur);


bool Ecrire_Seuil(int port, int sonde, int registre, unsigned char MSB, unsigned char LSB);


int  Lire_Configuration(int port, int sonde);


int  Lire_Registre16bits(int port, int sonde);


int  Version_DLL(void);





Signalons que les types “int” et “bool” correspondent à des entiers signés codés sur 32 bits (des “Long”, sous Visual Basic); une variable booléenne “bool” vaut false (= 0) ou true (différent de 0) ; le type “unsigned char” est un entier 8 bits non signé (0 à 255), et le type “void” signifie qu’aucun paramètre n’est transmis à la fonction. La documentation du DS75 est disponible (en anglais, au format PDF) sur le site Internet mentionné ci-dessus. Les fonctions permettent de réaliser toutes les opérations d’initialisation du ou des ports série, et l’accès à haut niveau aux registres internes du DS75, conformément aux chronogrammes de la page 10 de la documentation. La lecture et la compréhension de la documentation me semblent un passage obligé pour une bonne utilisation de cette DLL.





Un exemple simple d’utilisation de certaines de ces routines depuis des programmes Visual Basic 6.0, Delphi 5.0 et C++ Builder 3.0 est disponible sur mon site à l’adresse mentionnée.





�
Explication et utilisation des différentes fonctions ci-dessus :











bool Ouvrir_Port(int comx);





Cette fonction permet d’initialiser le port série COM1 à COM4, c’est la première opération à réaliser ; un même programme peut tout à fait utiliser simultanément plusieurs ports.


- Valeur "comx" fournie par l’utilisateur : nombre entier, numéro du port COM, de 1 à 4 inclus ; en fait, en théorie on peut aller jusqu’à 8, mais le plus souvent il n’y a que deux ports physiquement présents sur le PC : COM1 et COM2, on passera alors comme paramètre 1 pour le COM1, ou 2 pour le COM2.


- Renvoie "true" (différent de 0) si tout s'est bien passé, ou "false" (= 0) si le port est déjà ouvert (par un autre programme, ou par une autre instance de notre programme), ou bien s’il est physiquement absent.








bool Fermer_Port(int comx);





La fonction permet de libérer le port série ouvert avec « Ouvrir_Port() », la ressource est donc à nouveau disponible, pour ce programme ou pour un autre. 


RQ : Il n’est bien sûr pas possible de fermer un port ouvert par un autre programme.


- Paramètre "comx" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- Renvoie "true" si tout s'est bien passé, ou "false" si le port est déjà fermé, utilisé par un autre programme, ou physiquement absent.











bool Alim_ON(int comx);





Après ouverture du port série, utilisez cette fonction pour mettre dans un mode correct le port I2C, c'est a dire mettre à "1" les sorties SDA, SCL et Alimentation (port actif, en attente d’utilisation).


- "comx" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- valeur renvoyée : "true" si tout s'est bien passé, ou "false" si le port n'a pas été ouvert, si "comx" invalide, ou si l’interface est absente ou défectueuse (ou bien court-circuit sur la sonde, par exemple).








bool Alim_OFF(int comx);





Avant fermeture du port série, cette fonction permet de faire repasser à "0" les sorties du port I2C (SDA, SCL et Alimentation). Elle permet ainsi de cesser d’alimenter l’interface et la ou les sondes.


- "comx" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- valeur renvoyée : "true" si tout s'est bien passé, ou "false" si le port n'est pas ouvert ou "comx" est invalide.








bool Port_Ouvert(int comx);





Permet de vérifier si le port indiqué est actuellement ouvert par le programme.


- "comx" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- valeur renvoyée : "true" si le port a été et est toujours ouvert par la DLL, "false" si ce n'est pas le cas. Attention, cette fonction ne teste pas si tel port existe, ou s'il est utilisé par un autre programme.








bool Pointer_Registre(int port, int sonde, int registre);





Permet de choisir le registre actif par défaut, lors de la prochaine opération de lecture ou d’écriture (résultat de la mesure de température, configuration, seuil haut, ou seuil bas).


- "port" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- "sonde" : entier, adresse de la sonde, de 0 à 7 inclus (broches A0/A1/A2 du DS75).


- "registre" : entier, de 0 à 3 inclus : 0 = Température / 1 = Configuration / 2 = T(hyst) / 3 = T(os). Voir documentation du DS75, notamment pages 5 et 10, pour plus de détails.


- Renvoie "true" si tout s'est bien passé, ou "false" si le circuit est occupé, l’interface absente, la sonde indiquée absente, ou bien si le port est fermé.








bool Ecrire_Configuration(int port, int sonde, unsigned char valeur);





Pointe le registre de configuration, puis écrit dedans l’octet de configuration permettant de fixer le mode de fonctionnement de la sonde (voir documentation pages 5 à 7 pour la valeur de l’octet à fournir).


- "port" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- "sonde" : entier, adresse de la sonde, de 0 à 7 inclus.


- "valeur" : octet (non signé) à écrire dans le registre de configuration.


- Renvoie "true" si tout s'est bien passé, ou "false" si le circuit est occupé, absent, le port fermé.








bool Ecrire_Seuil(int port, int sonde, int registre, unsigned char MSB, unsigned char LSB);





La fonction permet de pointer l’un des deux registres de seuils, et d’écrire dedans une valeur de température sous 16 bits, fournie sous la forme de 2 octets (2 fois 8 bits !) : le MSB (les 8 bits de poids fort) et le LSB (les 8 bits de poids faible). Pour mieux comprendre le rôle de ces deux registres de seuils, ainsi que la correspondance entre la température voulue et la valeur du couple MSB/LSB, consultez la documentation du DS75, notamment les pages 3 et 4.


- "port" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- "sonde" : entier, adresse de la sonde, de 0 à 7 inclus.


- "registre" : entier, = 2 pour T(hyst) ou = 3 pour T(os).


- "MSB" : octet non signé, poids fort (= MSB) de la température.


- "LSB" : octet non signé, poids faible (= LSB) de la température.


- Renvoie "true" si tout s'est bien passé, ou "false" si le circuit est occupé, absent, le port fermé, ou certains paramètres fournis erronés.








int Lire_Configuration(int port, int sonde);





Pointe le registre de configuration, puis lit et renvoie son contenu. 


- "port" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- "sonde" : entier, adresse de la sonde, de 0 à 7 inclus.


- Renvoie un entier. L'entier vaut "-1" si le circuit est occupé, absent ou si le port est fermé. Sinon, si tout s'est bien passé, l'entier contient la valeur du registre (donc un nombre entier positif compris entre 0 et 255 inclus). Le fait de renvoyer un entier sur 32 bits et non pas un simple octet, permet une meilleure compatibilité de la fonction avec les applications qui l’utilisent (échanges en mode ‘32 bits’), ainsi que la possibilité de faire passer une information d’erreur éventuelle. Reportez-vous à la documentation du DS75 (pages 5 à 7) pour l’analyse en binaire de l’octet renvoyé.








int Lire_Registre16bits(int port, int sonde);





Permet la lecture du registre 16 bits actuellement pointé : "Température", "T(hyst)" ou "T(os)" ; si nécessaire, utilisez la fonction "Pointer_Registre()" pour en sélectionner un.


- "port" : entier, numéro du port COM, de 1 à 8 inclus.


- "sonde" : entier, adresse de la sonde, de 0 à 7 inclus.


- Renvoie un entier ; l'entier vaut "-1" si le circuit est occupé, absent ou si le port est  fermé ; sinon si tout s'est bien passé, l'entier contient la valeur du registre (donc un nombre entier positif compris entre 0 et 65535 inclus).








int Version_DLL(void);





Renvoie le numéro de version et de sous-version de la DLL : les 16 bits de poids fort de l'entier renvoyé représentent le numéro de la version, les 16 bits de poids faible celui de la sous-version. Aucun paramètre à fournir.


Par exemple : pour la version 3.9, la fonction renvoie (65536 x 3) + 9, soit l’entier "196617".








Fin de la documentation / © Pierre COL, juin 2003.


